Sedica

nica para el ahorro de energia

REGULADOR SEMR-T2A-EC3

Termostato para fancoil 2 tubos 0-10v con ventilador EC
Ventilador electrdnico y valvula proporcional
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Técnica para el ahorro de energia

ESPECIFICACIONES
REGULADOR SEMR-T2A-EC3
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Regulador SEMR-T2A-EC3

PULSADORES

El regulador dispone de 4 pulsadores: ON/OFF, MODO, SUBIR y BAJAR.

Nota: Si el backlight esta apagado, la primera pulsacion (sobre cualquier pulsador) enciende el backlight. Con el backlight encendido, las
funciones de los pulsadores son las descritas a continuacion.

Funciones basicas:

e ON/OFF:
Pulsacion corta/larga: Selecciona el estado de funcionamiento on/off.

e MODO:
Pulsacién corta: Seleccion de la visualizacion de la velocidad del ventilador.

Pulsacion larga: Accede al modo parametros.
Configuracién de parametros: Con MODO se selecciona el parametro a visualizar, y con SUBIR y BAJAR se

modifica el valor del mismo. Con ON/OFF se sale de la configuracion de parametros volviendo al modo normal
de funcionamiento. Ver anexo parametros configurables del regulador SEMR-T2A4-EC3.

e SUBIR:
Pulsacion corta/larga:
Con visualizacion de la consigna de temperatura: Incrementa la consigna de temperatura.
Con visualizacion de la velocidad del ventilador: Incrementa la velocidad del ventilador.

e BAJAR:
Pulsacion corta/larga:
Con visualizacion de la consigna de temperatura: Decrementa la consigna de temperatura.
Con visualizacion de la velocidad del ventilador: Decrementa la velocidad del ventilador.

Nota: Si se pulsan MODO+SUBIR continuadamente al dar tension al regulador, o tras un reset del mismo, éste vuelve a los valores por

IS

defecto (mostrandose en pantalla d=reL).
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DISPLAY LCD
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Nota: Al dar tension al regulador, o tras un reset del mismo, éste visualiza en el display lo siguiente:
o M3LL +icono © ' O: Indicacion de regulador SEMR-T2A-
EC3, 0.0: Indicacién de la version firmware del regulador.
e WAIL:

p—

ndicacion de que el regulador esta en proceso de inicializacion.

Icono Indicacion

Estado de funcionamiento on/off:
| .
Off: Icono apagado.

On: Icono encendido.

Modo de funcionamiento:

(P e
L _-O - Ve]ntllacu’m: ?cono ventilador.
' ’ v A Frio: Icono nieve.

Calor: Icono sol.

COHSigna de temperatura ( :BOC. . BSOC) Se visualiza junto a °C
En modo parametros indica el nimero de parametro.

oC Visualizacion consigna de temperatura.
°C: Grados centigrados.

Temperatura:
Rango de medida: 0,0°C...50,0°C. Fallo sonda: — ——.
) - -
U O
E E E 'B 8 Velocidad del ventilador:
. . Rango de seleccion: 0%...100%.
(X [l ]
Ll pu Y N

En modo parametros indica el valor de los parametros.
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Icono

Indicacion

Estado ventilador:
Velocidad ventilador = 0%: Icono apagado.
Velocidad ventilador # 0%: Icono encendido.

Estado valvula:
Apertura valvula = 0%: Icono apagado.
Apertura valvula # 0%: Icono encendido.

Parada remota:
Parada remota no activa: Icono apagado.
Parada remota activa: Icono encendido.

Fallo sonda de temperatura:

Sonda correcta: Icono apagado.
Fallo sonda: Icono encendido.

Modo parametros.
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Sin uso.




[ ]
PARAMETROS CONFIGURABLES DEL REGULADOR SEMR-T2A-EC3 sed I cql

Para

(>=¢), accediendo en ese instante al modo parametros, visualizando el parametro 1.

Técnica para el ahorro de energia

acceder al modo parametros, en modo normal de funcionamiento pulsar MODO continuadamente hasta que aparezca en pantalla el icono

En modo parametros las funciones de los pulsadores son las siguientes:

ON/OFF: Sale del modo parametros.
MODO: Acepta el valor del parametro visualizado y pasa al siguiente parametro.
SUBIR: Incrementa el valor del parametro.

BAJAR: Decrementa el valor del parametro.

Lista de parametros

1.

MODO DE FUNCIONAMIENTO (rango: 0 a 2; por defecto: 1)

0: VENTILACION.

1: FRIO.

2: CALOR.

BANDA PROPORCIONAL VALVULA (rango: 1,0°C a 5,0°C; por defecto: 3,0°C)
TIEMPO DE INTEGRACION VALVULA (rango: Os a 240s; por defecto: 30s)

=0: Control proporcional.

#0: Control proporcional-integral.

CONTACTO PARADA REMOTA (rango: 0 a 1; por defecto: 0)
0: Parada remota activa al cierre del contacto (contacto NO).

1: Parada remota activa a la apertura del contacto (contacto NC).
TIEMPO ENTRE ADQUISICION DE MEDIDAS (filirado medida de temperatura) (rango: 1 a 100; por defecto: 20).

Para obtener el tiempo entre medidas de temperatura, dado en ms, multiplicar este parametro por 50.
1: 50ms ... 20: 1000ms(1s) ... 100: 5000ms(5s)

LIMITES MEDIDA CONSECUTIVA (filtrado medida de temperatura) (rango: 1 [+1] a 16 [+16]; por defecto: 1 [+1]).
OFFSET DE TEMPERATURA (rango: -5,0°C a +5,0°C; por defecto: 0,0°C)
DIRECCION DE COMUNICACIONES (rango: 1 a 240; por defecto: 1)



Esquema de conexionado REGULADOR SEMR-T2A-EC3
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Dimensiones REGULADOR SEMR-T2A-EC3
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Montaje REGULADOR SEMR-T2A-EC3_
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SEDICAL, S.A. COMUNICACIONES MODBUS REGULADOR SEMR-T2A-EC3
Aplicacién: REGULADOR CLIMATIZADOR EC 2 TUBOS
PROTOCOLO DE COMUNICACIONES DEL REGULADOR SEMR-T2A-EC3

El protocolo empleado es MODBUS modo RTU con las siguientes caracteristicas:
RS-485 (2 wire). Nimero méaximo de elementos en el bus: 32 (1 maestro + 31 esclavos).

e Velocidad de comunicacion: 9600 baudios.
e Formato de datos:

> 8 hits.

» Sin paridad.

> 1 bit de stop (2 bits de stop bajo pedido).

e Registros de 16 bits (2 bytes).
Formato de variables: High Word First [H/L].

e CRC segn polinomio x*® + x* + x* + 1.

Nota: Es recomendable realizar reintentos en las comunicaciones. Timeout: 1seg.

Nota: Minimo tiempo Wait To Send recomendado: 100ms.

LECTURA DE REGISTROS

Para la lectura de registros es posible utilizar los cédigos de comando 3 é 4 con la siguiente estructura
de mensaje:

Ne esclavo (1 byte) — Codigo (03 6 04) (1 byte) — Direccién del 1% registro a leer (00-XX) (2
bytes) — N° de registros a leer (00-YY) (2 bytes) — CRC16 (2 bytes)

N° maximo de registros a leer en el mismo mensaje = 16 (del registro 0 al registro 15)

La contestacion del regulador tiene la siguiente estructura de mensaje:

N° esclavo (1 byte) — Codigo (03 6 04) (1 byte) — N° de bytes de datos (XX) (1 byte) — Datos
(AA-BB-CC-DD...) (2 bytes para cada registro) — CRC16 (2 bytes)

N° de bytes de datos = 2 * N° de registros a leer

ESCRITURA DE REGISTROS

Para la escritura de registros se utiliza el cédigo de comando 6 con la siguiente estructura de mensaje:

N° esclavo (1 byte) — Codigo (06) (1 byte) — Direccion del registro a escribir (00-XX) (2 bytes)
— Dato a escribir en el registro (AA-BB) (2 bytes) — CRC16 (2 bytes)

La contestacion del regulador tiene la siguiente estructura de mensaje:
N° esclavo (1 byte) — Codigo (06) (1 byte) — Direccidn del registro escrito (00-XX) (2 bytes) —
Dato escrito en el registro (AA-BB) (2 bytes) — CRC16 (2 bytes)

ERRORES

Si se utiliza un coédigo diferente al de lectura o escritura indicado, la respuesta que se recibe es:

N° esclavo — Cadigo OR 80Hex — Codigo de error (1) — CRC16 (2 bytes)
Si se intenta acceder en lectura o escritura a un registro con una direccién inexistente, la respuesta que
se recibe es:

N° esclavo — Codigo OR 80Hex — Cédigo de error (2) — CRC16 (2 bytes)
Si se intenta escribir en un registro de sdlo lectura o se intenta escribir un valor ilegal en un registro, la
respuesta que se recibe es:

N° esclavo — Codigo OR 80Hex — Cédigo de error (3) — CRC16 (2 bytes)
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SEDICAL, S.A. COMUNICACIONES MODBUS REGULADOR SEMR-T2A-EC3
Aplicacién: REGULADOR CLIMATIZADOR EC 2 TUBOS

MAPA DE REGISTROS

Los bits no utilizados de los siguientes registros son 0.

Registro ID del dispositivo

o Registro 0: 143 [sélo lectura].
» El regulador siempre responde 143 como punto de centinela en binario de 16 bits.

Registros lectura/escritura

o Registro 1: Direccién de comunicaciones [lectura/escritural.

» El valor que se envia es el valor de la direccién (1 a 240) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 1 [1].

Si el regulador esta conectado a una red de comunicaciones serie, no es posible configurar ningtin equipo de la red en la direccién 245, ya que el
regulador también responde a esa direccion.

DIRECCION DE BROADCAST: Direccién 250 (el regulador recibe la comunicacién, pero no responde). Todos los registros de escritura son
broadcast.

e Registro 2: Estado de funcionamiento on/off [lectura/escritural].
> 0:0ff/1: On.
Valor por defecto: 0 [0ff].
=240 (0OxF0): Valores por defecto.
=255 (OxFF): Reset.
¢ Registro 3: Modo de funcionamiento [lectura/escritura].

» 0: Ventilacién / 1: Frio / 2: Calor.
Valor por defecto: 1 [Frio].

o Registro 4: Consigna de temperatura [lectura/escritura].
» El valor que se envia es el valor de la consigna (10°C a 35°C) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 23 [23°C].

Parametros de funcionamiento del ventilador electronico 0...10V

o Registro 5: Velocidad ventilador [lectura/escritura].
» El valor que se envia es el valor de la velocidad (0% a 100%) multiplicado por 10 en binario de

16 bits.
Valor por defecto: 50 [50%].

Parametros de funcionamiento de la valvula proporcional 0...10V

e Registro 6: Banda proporcional valvula (modos de funcionamiento frio/calor) [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la banda proporcional (1,0°C a 5,0°C) multiplicado por 10

en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 30 [3,0°C].

e Registro 7: Tiempo de integracion valvula (modos de funcionamiento frio/calor) [lectura/escritura].

» Elvalor que se envia es el valor del tiempo de integracion (0Os a 240s) en binario de 16 bits.

=0s: Control proporcional.
#0s: Control proporcional integral.
Valor por defecto: 30 [30s: Control proporcional integral].

o Registro 8: Contacto parada remota (entrada digital) [lectura/escritural.
» 0: Parada remota activa al cierre del contacto (contacto NO).

1: Parada remota activa a la apertura del contacto (contacto NC).
Valor por defecto: 0 [Parada remota activa al cierre del contacto].
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SEDICAL, S.A. COMUNICACIONES MODBUS REGULADOR SEMR-T2A-EC3

Aplicacién: REGULADOR CLIMATIZADOR EC 2 TUBOS

o Registro 9: Filtrado medida de temperatura [lectura/escritural.
» Byte alto: Tiempo entre adquisicién de medidas.

El valor que se envia es el valor del filtrado (1 a 100) en binario de 16 bits.
Para obtener el tiempo entre medidas de temperatura, dado en ms, multiplicar este parametro por 50.
Valor por defecto: 20 [1000ms].

1 50ms 0x0001

20 1000ms 0x0014

100 5000ms  0x0064
» Byte bajo: Limites medida consecutiva.

El valor que se envia es el valor del limite (1 a £16) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 1 [+1].

e Registro 10: Offset de temperatura (calibracion medida de temperatura) [lectura/escritural.

» Elvalor que se envia es el valor del offset (-5,0°C a +5,0°C) en binario de 16 bits.

Valor por defecto: 0 [0,0°C].

Los valores negativos se envian en complemento a 2 en binario de 16 bits.
-5,0°C OXFFCE

0,0°C 0x0000

+5,0°C 0x0032

Nota [EEPROM)]: Los valores de los registros de lectura/escritura se guardan en EEPROM cada vez que se escribe en ellos.

Registros solo lectura

o Registro 11: Temperatura [sélo lectura].
» El valor que se envia es el valor de la temperatura (0,0°C a 50,0°C) multiplicado por 10 en
binario de 16 bits.
0,0°C: 0x000.
50,0°C: OX1F4.
En caso de fallo de la sonda, se envia el dato OXxFFFF.
e Registro 12: Estado ventilador [sdlo lectura].
» El valor que se envia es el valor de la velocidad del ventilador (0% a 100%) en binario de 16
bits.

e Registro 13: Estado valvula [sélo lectura].
» Elvalor que se envia es el valor de la apertura de la valvula (0% a 100%) en binario de 16 bits.

r alvula [%] Apertura valvula [%]

Rogitrg 13 141 Rogiairg 13 41
100% 100%
0% 0%

‘I‘em%%rat‘urta [°§3

egistro

Consigna temperatura [°C 9
Registro

Temperatura [°C
; Registro 1
Consigna temperatura [°C
Registro

Off (Registro 2 = 0)

On (Registro 2 = 1) & Ventilacion (Registro 3 = 0)

Banda proporcional [°C]
%22{1?&‘;’ ;rélvula [%] . egistro 6 X

100%

Tiempa integracion [s]

0%
Temperatura [*C
Registro 1

Consigna temperatura [°C
Registro

Banda proporcional [°C]
Apertura 1\r?lwui:l [%] Registro f
. .

Registro
100%

Tiempao integracion [5]
Registra T

0%

Temperatura [°CJ
Registro 1

Consigna temperatura [°C
Registro

On (Registro 2 = 1) & Frio (Registro 3 =1)

On (Registro 2 = 1) & Calor (Registro 3 = 2)

Regulacion valvula proporcional 0...10V
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SEDICAL, S.A. COMUNICACIONES MODBUS REGULADOR SEMR-T2A-EC3
Aplicacién: REGULADOR CLIMATIZADOR EC 2 TUBOS

o Registro 14: Parada remota [sélo lectura].
» 0: Parada remota no activa.

1: Parada remota activa.
Nota: El funcionamiento con parada remota activa es similar al funcionamiento en off (salidas = 0%).

e Registro 15: Version firmware [s6lo lectura).
» El valor que se envia es el valor de la version del software del regulador (XX.X) multiplicada
por 10 en binario de 16 bits.

Nota: Al dar tension al regulador, o tras un reset del mismo, éste visualiza en el display la version del firmware (v X.X).
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SEDICAL, S.A. COMUNICACIONES MODBUS REGULADOR SEMR-T2A-EC3
Aplicacién: REGULADOR CLIMATIZADOR EC 2 TUBOS

Configuracién resistencia de final de linea

JPS
it ©  RESISTENCIA FINAL DE LINEA NO CONECTADA
® Jumper en posicion NR B -“IR ot dotentt) S s

Resistencia final de linea (bloque de pines JP5):

JP5
® Jumper en posicion R R'-"‘R RESISTENCIA FINAL DE LINEA CONECTADA

Resistencia de final de linea
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